Proyecto ASUMO

Inspeccion de subestaciones eléctricas
a través de robdtica movil auténoma




Ambito tecnoldgico y retos del proyecto

ELl proyecto ASUMO (Advanced SUbstation Monitoring) liderado por Elewit y Red
Eléctrica (empresas de Redeia), con la colaboracién destacada de GMV, ha transformado
radicalmente la inspeccién de subestaciones eléctricas mediante la implementacion de
tecnologias de vanguardia.

El dmbito tecnoldgico de ASUMO aborda la convergencia de inteligencia artificial (1A),
internet de las cosas (IoT) y analitica de datos para lograr la monitorizacién en tiempo
real, deteccién temprana de fallos y toma de decisiones informadas. Este proyecto se
sitUa en el sector energético, especificamente en la gestién de subestaciones eléctricas,
enfrentandose al reto de optimizar la eficiencia operativa y garantizar la sequridad en la
red eléctrica.

Con GMYV, el vector de exploracion del proyecto ha sido el despliegue de un robot
cuadrupedo y autonomo en la subestacion con el fin de disponer de una monitorizacion
constante de los activos mediante la supervisién y tratamiento de imagenes con IA a
través de distintas camaras. Entre los resultados conseguidos, destacamos:

Mejora de procedimientos y actividades.
Fiabilidad, disponibilidad y mantenimiento remoto.
Optimizacion del ciclo de vida de los activos.
Seguridad fisica.
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Propuesta de valor

L proyecto ofrece una propuesta de valor Unica al modernizar la inspeccién de subestaciones
eléctricas. La solucién desarrollada por GMV, basada en robodtica auténoma e inteligencia artificial,
permite la gestion remota de la inspeccién de activos criticos. La combinacion de uPathWay,

una solucién de GMV que utiliza la precision de la localizacién basada en el sistema global de
navegacion por satélite (Global Navigation Satellite System o GNSS por sus siglas en inglés) y

el enrutamiento dindmico, junto con un robot cuadrupedo disefiado para labores de inspeccion,
optimiza procesos, aumenta la frecuencia de muestreo y mejora la eficiencia en la gestion de
subestaciones. En definitiva, un proyecto que permite que los vehiculos auténomos realicen
operaciones de inspeccién, mejorando la calidad de la supervisiéon y reduciendo la necesidad de
desplazar operarios a la zona concreta.

La propuesta de valor se traduce en una mayor disponibilidad y rendimiento de la red eléctrica,
reduccion de riesgos operativos y prolongacion de la vida util de las instalaciones.

Ilustracion 1- Plataforma software para la gestidn y aplicacion de robots mdviles (uPathWay)

Ilustracion 2 - Robot auténomo del proyecto detecta y alerta de una fuga de aceite en la subestacicn
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Caracter innovador vy
disruptivo del proyecto

El proyecto se destaca por su caracter innovador y disruptivo al incorporar tecnologias de

vanguardia que cumplen con las necesidades del cliente:

® Latecnologia que usamos en este proyecto esta basada en la integracion de la solucion
uPathWay de GMV, que permite que robots méviles circulen de forma auténoma. EL principal
problema que este planteamiento solventa es la dificultad de puesta en marcha y operacién
del equipo, asi como la posibilidad de poder contar con una flota de vehiculos heterogéneos
gestionados de una forma homogénea y desde un Unico punto.

®  Laintroduccién de robética auténoma e inteligencia artificial para la inspeccion de
subestaciones eléctricas representa un avance significativo en la automatizacién y
optimizacién de procesos clave.

= La eficiencia operativa que aporta esta solucién, operando sin descanso en tareas repetitivas,
minimiza riesgos para los trabajadores y garantiza una ejecucién precisa y consistente.

®  La capacidad de llegar a lugares inaccesibles para los humanos y la recopilacién de datos
en tiempo real posibilitan un mantenimiento predictivo y correctivo, optimizando recursos y
contribuyendo a la sostenibilidad del sector energético.

Entre otras misiones, nos encontramos con las siguientes tareas que desempefia el robot:

=  Lectura de indicadores analdgicos.

®  Informes termograficos.

=  Deteccion y seguimiento de fugas de aceite.
®  Lectura de descargas.

®  Deteccidn de anomalias.

Ilustracion 3 - Ejemplos de misiones gestionadas a través de la plataforma
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Equipo humano
participante en el proyecto

El equipo humano detras del éxito de ASUMO cuenta con la experiencia y liderazgo de Elewit y

Red Eléctrica, respaldados por la destacada contribucién de GMV en sistemas de control y robética
avanzada.

Ilustracion 4 - Un operario envia las misiones al robot desde el panel de control de uPathWay

La innovacién de uPathWay no yace solo en su capacidad para operar de manera auténoma, sino
en su capacidad Unica para colaborar sinérgicamente con las personas a través de una plataforma
de control. Este paradigma colaborativo permite que los vehiculos auténomos asuman tareas
repetitivas y rutinarias, liberando a los trabajadores humanos para concentrarse en tareas que
requieren habilidades cognitivas avanzadas.

DECLARACIONES DE ELEWIT

“La colaboracién estrecha entre los equipos de GMV, Elewit y Red Eléctrica

no solo refleja el compromiso compartido por la eficiencia operativa, sino que
representa un hito tecnoldgico al operar de manera auténoma en tareas de alto
valor, minimizando riesgos para los trabajadores y asegurando una ejecucion
precisa y consistente en la inspeccién de activos criticos.” Daniel Ruiz Ayala,
Proyect Manager de Elewit.

DECLARACIONES DE GMV

Angel C. Lazaro, responsable de Robdtica y Automatizacion del Sector Industria
de Secure e-Solutions de GMV, destaca la sinergia entre 3 inteligencia artificial

y los trabajadores para redefinir @ productividad, permitiendo una colaboracion

donde las fortalezas de cada uno se complementan.
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Conclusiones

®  Inicio: Junio 2023
®  Finalizacién: Diciembre 2024

La iniciativa ASUMO representa un hito en la transformacion del sector energético, redefiniendo la
inspeccion de subestaciones eléctricas a través de la innovacion y el liderazgo tecnolégico. Este
proyecto innovador merece ser reconocido en los enerTIC Awards, por su impacto transformador

en cuanto a automatizacién y su contribucion a la eficiencia y sostenibilidad en la gestion de la red
eléctrica.

Ilustracion 5 - Robot autdnomo del proyecto en la subestacion eléctrica de Fuencarral

®  Video - Proyecto ASUMO: Inspeccion de subestaciones eléctricas a través de robodtica movil
auténoma.

=  Nota de Prensa - GMV transforma la inspeccion de subestaciones eléctricas a través de
robodtica auténoma.

®  Elewit - Proyecto ASUMO.
®  REE - Proyecto ASUMO.

®  GMV - Soluciéon uPathWay.
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https://www.youtube.com/watch?v=uM1KhWhh47w
https://www.gmv.com/es-es/comunicacion/prensa/notas-de-prensa/industria/gmv-transforma-la-inspeccion-de-subestaciones
https://www.elewit.ventures/es/actualidad/proyecto-asumo
https://www.ree.es/es/sala-de-prensa/actualidad/nota-de-prensa/2023/09/elewit-red-electrica-desarrollan-un-proyecto-para-optimizar-gestion-en-remoto-subestaciones-a-traves-de-ia-iot-analitica-de-datos
https://www.gmv.com/es-es/productos/industria/upathway

INNOVATING SOLUTIONS
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